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伺服报警输出

5V信号共阳接法，免串电阻，导线直连

伺服使能输入ENA+

EX_GND/0V

编码器Z开集输出

控制器/PLC

公共端COM-

IDS806伺服驱动器接线图

伺服使能输入ENA-

DC POWER 

24V信号共阳接法，串2K电阻,如下图示
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24V信号串2K电阻，5V信号免串2K电阻

 IDS806共阴极接法(仅限于脉冲方向使能信号)
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